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《水下无人系统学报》征稿启事
《水下无人系统学报》（前身为《鱼雷技术》）是由中国船舶重工集团公司主管, 第七〇五研究所主办的综合性学术期刊，被国内多家主流数据库收录，现为中文核心期刊、中国科技核心期刊。
我刊以报道国内外水下无人系统领域的最新科研成果、相关交叉学科领域基础理论与应用技术, 涵盖军民两用技术, 繁荣学术交流, 服务工程实践, 促进行业发展为办刊宗旨。现设栏目: 综述评论、基础研究、工程应用、研究简报等。主要刊登水下无人系统技术领域的基础研究、应用研究和工程技术方面的论文，包括: 水下无人系统相关技术、水下信息网/系统、声学及非声探测系统、水下无人平台、水下预置系统、无人水下航行器（UUV）、无人水面艇（USV）、水中兵器等。
敬请广大业内人士关注，欢迎踊跃投稿！
投稿方式：请作者登陆网站www.yljszz.cn在线投稿。如遇困难请拨打编辑部电话029-88327279或通过邮箱bianjibu705@sohu.com进行咨询。
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